
내부 적용 기술  

YellowScan 
Surveyor Ultra OEM.
—
UAV 통합을 위한 경량 
360° LiDAR 시스템

 

YellowScan Surveyor Ultra OEM은 
SBG Systems의 IMU를 통합하고, 
컬러화 기능을 위한 RGB 카메라를 
내장한 차세대 OEM LiDAR 시스템입니다.

경량성과 고밀도를 겸비한 이 시스템은
VTOL UAV에 통합하기에 이상적입니다.

 

주요 차별화 요소

 360° 측량 및 매핑

 간편한 사용 및 데이터 처리

 800g 미만의 초경량

통합 가능 플랫폼

 단일 로터 UAV

 다중 로터 UAV

 VTOL UAV

Designed to innovate.



Laser scanner Hesai  XT32M 샷당 에코 반사 수 Up to 3

GNSS 관성 솔루션 SBG Quanta Micro 초당 발사 횟수 Up to 640 000

3 cm 스캔 주기 Up to 20 Hz

2.5 cm RGB 카메라 Built-in (for colorization purposes)

18 m/s 무게 0.754 kg

100 m 크기 L 128 x W 101 x H 111 mm

120 m 배터리 지속 시간 Powered from UAV

34 pts/sqm @ 100 m AGL 18 m/s 소비 전력 20 W

Up to 300 m 운용 온도 -10 to +40 °C

905 nm

360° x 40.3°

1 920 000 points/sec

하드웨어 구성 :

 YellowScan Surveyor Ultra OEM
 보관용 펠리케이스

 UAV GNSS 안테나 및 케이블

 USB 플래시 드라이브 2개

 문서

기술 지원 :

 1년 보증 및 무제한 기술 지원

 센서 정렬 보정서(Boresight 방식)

소프트웨어 구성 : 
 SBG Qinertia는 GNSS 및 관성 데이터
후처리를 통한 최고 정확도 제공

 CloudStation Essential   
정사사진 기반 시각화, 검사, 색상 처리 및 
데이터 내보내기 지원

 선택 가능한 액세서리 및 확장 옵션 :

 보증 기간 및 기술 지원 확장팩

 CloudStation Pro   
데이터 시각화, 점검 및 품질 향상, 
분류 및 컬러 적용을 통한 데이터 고도화, 
그리고 다양한 내보기 기능 제공

 CloudStation Ultimate   
기능 제한 없이 모두 활성화된 풀 옵션 
정사사진 생성 및 자동화·일괄 처리를 위한 
커맨드라인(yTK) 처리 기능 제공.

 

치수(단위:mm)

(1) 정밀도(재현성 또는 반복성이라고도 함)는 동일한 목표에 대해 연속적으로
측정한 결과의 변동성을 나타냅니다.
(2) 정확도는 측정된 위치가 실제(진짜) 값과 일치하는 정도를 의미합니다.

(3) 1σ @ 50 m,nadir 
(4) 모든 레이저 샷이 최대 에코 수를 생성할 경우의 이론상 최대 점 수입니다. 
실제 값은 비행 및 측량 조건, 그리고 측정 환경에 따라 달라질 수 있습니다.
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세부 기술 정보

패키지 구성

치수 도면 .
—

정밀도(Precision) (1) (3)

정확도(Accuracy) (1) (3)

평균 비행 속도

평균 비행 고도

최대 권장 비행 고도

포인트 밀도

레이저 측정 범위

레이저 파장

스캐너 시야각

최대 데이터 생성량 (4)


